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Prefacio

Gracias por elegir el variador de frecuencia de la serie Powtran PI150. Los diagramas de estas instrucciones
de funcionamiento se utilizan para facilitar la explicacién y pueden diferir ligeramente debido a las
actualizaciones del producto.

Lleve este manual al usuario final y consérvelo para uso futuro de mantenimiento.
Si tiene alguna pregunta, péngase en contacto con nuestra empresa, le ofreceremos un servicio
exclusivo.

Placa de identificacion

EI POWTRAN'

MODEL  PI150 2R2G3
POWER  2.2kW

INPUT AC 3PH 380V (~15%) ~440V (+10%) 50Hz/ 60Hz

OUTPUT  AC 3PH 0V ~Vin 5. 1A0~400Hz

NNINTAEC DI AR
ZPB1A0100001

DALIAN POWTRAN TECHNOLOGY CO.,LTD.

Dimensiones

PI150 OR4G1(Z) 0,4

PI150 0R4G2(2) 04

PI150 0R7G1(2) 0,75

PI150 OR7G2(7) 0,75

PI150 OR7G3(Z) 0,75

PI150 OR7G4(2) 0,75

BI150 1RSGI) 15 138 72 1123,5) 127 61| S 62 11
PI150 1RSG2(7) 15

PI150 1RSG3(2) 15

PI150 1R5G4(2) 15

PI150 2R2G3(Z) 2,2

PI150 2R2G4(Z) 2,2

PI150 2R2G1(Z) 2,2

PI150 2R2G2(Z) 2.2

PI150 004G3(Z) 4

PI150 004G4(7) 2 185|721 134 | 1751 45| S 82 13
PI150 SRS5G3(2) 5.5

PI150 5R5G4(2) 5.5
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Introduccién a la operaciéon del teclado

Indicadores del teclado

Luz Nombre
Indicadora
RUN Luz indicadora de funcionamiento
estado * ON: El variador estd funcionando
Luz * OFF: El variador se detiene

FWD / REV Luz de marcha adelante / atrds
* ON: En estado de avance
* OFF: En estado de inversion

Hz Indicador de frecuencia

A Indicador de corriente

Descripcién de botones del panel

Nombre Funcion
* Entrar en el estado modificado del menu
w Configuracion de principal;
parémetros / * ESC de la modificacién de pardmetros
tecla ESC funcionales;

*ESC submenud o mend funcional al mend de
estado.

Tecla Shift * Elijo el pardmetro visualizado

circularmente en la interfaz de
ejecucion o parado; elegir la posicion
modificada del parédmetro cuando se
modifica el pardmetro

Tecla creciente *NUmero de pardmetro o funcién
aumentando
Tecla *Numero de pardmetro o funcién decreciente

decreciente

Tecla de * Para iniciar la ejecucién en el modo de
ejecucién estado de control del teclado
Tecla de parada * Para detener la ejecucion en el estado de
/ reinicio ejecucion; para restablecer la operacion en

estado de alarma de falla. La funcién de la
tecla estd sujeta a F6.00

Tecla Enter * Paso a paso en la pantalla del mend,
configure los parémetros para confirmar.

HEH BB QDBO

Tecla * Esta funcién de tecla estd determinada por
multifuncién el cddigo de funcidn F8.27
répida
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Especificaciones

Funcidén Especificaciones
Tensién AC TPH 220V (-157:) ~ 240V (+ 107:)
nominal AC 3PH 220V (-15%) ~ 240V (+ 10%)

AC 3PH 380V (-15%) ~ 440V (+ 10%)

= AC 3PH 480V (-15%) ~ 480V (+ 10%)

i

% Frecuencia de entrada S50Hz / 60Hz

]

=

a fluctuaciones Voltaje continuo Menos del 3% de la tasa de desequilibrio de

(5] P ™ .

£ permitidas volatilidad voltaje 3%,

=z +10%

=]

o

frecuencia de entrada: cumple con la norma IEC61800-2
+ 5%
Sistema de control variador de control vectorial de alto rendimiento basado en DSP
Control
Método de control V/F, control vectorial W / O PG
Funcién de torque automatico Realiza un control de torque de salida de baja frecuencia (1Hz) y gran
salida bajo el V/F modo de control.
Control de aceleracién / Modo recto o curva en S. Cuatro veces disponible y el rango de
deceleracién tiempo es 0.0 ~ 6500.0s.
Modo de curva V/F Lineal, raiz cuadrada / m-ésima potencia, curva V/F personalizada
Capacidad de sobrecarga Tipo G: Corriente nominal 150% - T minuto, corriente nominal 180% - 2
segundos
Frecuencia méxima 1. Control vectorial: 0 ~ 300Hz; 2. Control V/F: 0 ~ 3200Hz
Frecuencia portadora 0.5 ~ 16kHz; ajusta automdticamente la frecuencia portadora de acuerdo
con las caracteristicas de carga.
Frecuencia de entrada Configuracion digital: 0,01 Hz minimo analdgico: Frecuencia maxima * 0,025%.
Resolucion de

[=]

§ Torque de arranque tipo G: 0,5 Hz / 150% (control vectorial sin PG)

L=
E Rango de velocidad 1:100 (control vectorial sin PG)

£
= Precisién de velocidad constante Precisién de velocidad constante Control vectorial sin PG: < + 0,5% (velocidad
2

sincrona nominal )

Respuesta de torque

< 40ms (control vectorial W / O PG)

Refuerzo de torque

Refuerzo de torque automatico
Refuerzo de torque manual (0,1% ~ 30,0%)

Frenado CC EL PID incorporado ajusta la corriente de frenado para garantizar un
torque de frenado suficiente sin desbordamiento. Frecuencia de frenado
CC: 0,0 Hz a maéx. frecuencio, tiempo de frenado: 0.0 ~ 100.0 segundos, valor
de corriente de frenado: 0.0% ~ 100.0%
Control de JOG

Rango de frecuencia de jog: 0.00Hz a mdéx. frecuencia; jog Ac / tiempo de
desaceleracion: 0.0 ~ 65000s.

PID incorporado

Sistema de control de circuito cerrado facil de realizar para el control del
proceso.

Regulacién automatica de
voltaje (AVR)

Mantiene automaticamente un voltaje de salida constante cuando
cambia el voltaje de la red eléctrica.

Método de seguimiento de
velocidad

Rastrea automadticamente la velocidad actual del motor cuando se inicia el
variador

Autoinspeccién de

Después de encender, equipos periféricos llevard a cabo pruebas de

- 5.
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periféricos tras seguridad, tal como tierrq, cortocircuito, etc.
L1 el encendido
=]
]
H Limitador répido de corriente El algoritmo de limitacién de corriente se usa para reducir la
-] probabilidad de sobrecorriente y mejorar la capacidad
a anti-interferencio.
i
& Control de Tiempo Funcién de control de tiempo:
5 rango de ajuste de tiempo (0 m ~ 6500 m)
S
b= |
{1
Terminales de entrada DI S terminales de entrada digitales
= Terminales de entrada Al
£ 1 Entrada analdgica Al
E seleccionable de 0~10V 0 0~ 20mA
&
k]
T
o
Elementos Especificaciones
Multi-velocidad 16 velocidades (Ejecutar usando los terminales multifuncién o el programa)
@ Parada de Salida del controlador de interrupcion
E emergencia
3
g |
o ﬁ Restablecimiento Cuando la funcién de proteccion estd activa, puede restablecer automatica o
= r_":_ de fallas manualmente la condicién de falla.
) =
c | 3
1= PID Sefial de retroalimentacion
E Incluyendo CC (0 ~10 V), CC (0 ~ 20 mA)
3
L
Terminal de salida Terminal de salida de relé de 1 via; Terminal de salida analdgica DA1 de 1via
Salida de
=
‘m relé Hay 40 tipos de sefiales para elegir en cada sentido. Capacidad de contacto del
E relé: contacto normalmente abierto SA / AC 250V;5A / DC 30V
-
]
:% Salida 1via, puede seleccionar 16 tipos de sefiales como frecuencia, corriente, voltaje, etc.
analdgicaDAl El rango de la sefial de salida se puede configurar arbitrariamente entre 0 ~ 10V /
0~20mA.
Canal de comando Tres canales: Panel de operacion, terminales de control y puerto de comunicacion
serial. Se pueden convinar de varias formas.
Fuente de frecuencia Total de 7 fuentes de frecuencia: digital, voltaje analdgico, multivelocidad y puerto
serie.
Funcién de Encendido Frecuencia limite, frecuencia de salto, compensacién de frecuencio, autoajuste,
control PID
Proteccién del variador Proteccién contra sobretensiones, proteccién de minima tensién, proteccion de
sobrecorriente, proteccién contra sobrecarga, proteccién contra
sobrecalentamiento, proteccién de bloqueo de sobrecorriente, proteccién de
bloqueo de sobretensidn, la proteccién de falta de fase (Opcional , error de
comunicacién, anomalias en la sefial de retroalimentacién PID y proteccién contra
cortocircuitos a tierra.
Funcionamiento Objetos de supervisiéon que incluyen: frecuencia de funcionamiento, frecuencia
establecida, voltaje del bus, voltaje de salidao, corriente de salida, potencia de salida,
= torque de salida, estado del terminal de entrada, estado del terminal de salida, valor
0 analdgico All, motor Velocidad de funcionamiento real, porcentaje del valor
ﬁ establecido de PID, porcentaje del valor de retroalimentacién de PID.
| m
% m Error Como mdéximo guarda tres mensajes de error, y se puede consultar la hora, el
] E tipo, el voltaje, la corriente, la frecuencia y el estado de trabaojo cuando se
- a produzco la falla.
Bloqueo de teclas y Bloquear parte o todas las teclas, definir el alcance de la funcién de algunas
seleccién de funciones teclas para evitar un mal uso.
Temperatura de IGBT Muestra la temperatura actual de IGBT dentro del variador.

-6 -
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Comunicacién

incorporado 485

Ambisnte

Temperatura
ambiente

-10 ~ 40 C (La temperatura ambiente en 40 ~ 50 C, por favor reduzca el uso)

Temperatura de
almacenamiento

20-65C

Humedad ambiental Menos del 90% de HR, sin condensacién.

Humedad
Vibracién debojode 59 m/s?(=0,6 g)
Ubicacion Interiores donde no haya luz solar o gases corrosivos, explosivos y vapor de agua,
polvo, gas inflamable, neblina de aceite, vapor de agua, goteo o sal, etc.
Altitud Usar por debajo de 1000 m sin reduccién de potencia, 1% por cada 100 m que

aumenta por encima de 1000 m, la altitud méxima es 3000 m

Nivel de proteccién

IP20

Estandares

Estdndar de seguridad.

IEC61800-5-1: 2007

Estdndar de EMC.

IEC61800-3: 2005

Método de refrigeracién

Aire forzado

instalacién

Montaje en riel, montaje en pared
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Diagraoma de cableado

Clrcuft

breaker Contactor Fuse

Braking resistor | optional)

L—e e
|

j'?_‘!,]L'._!V\J\_.
:_z_‘.r__L_rww_.

PI150

Main circuit

Control circuit
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ol I [\ snalog oufpsst [20~10V/D-20mA
Forward run/stop pramp— Jmﬁ DAl qu_-; erum m
0= Ty S0
Reverse run'stop 5 ! piz 123 GNDL LT o cument d-20m, F207e2
(F1.02m5
Free stop + 1:’/& Di3 —
F1.03m3 =
Fault reset (F1.03 }J’fr: Di4
F'.‘.ﬂd=12‘?_.r; Dis
GND
External
L4V keyboard port
1 Earthing TA
p/ | +;w Relay output ACZ250Y 5A/DC 30V 54
v oI Factory settfing Fault output F2.02=2
1-5k0 A1 JPIEED
121 Modbus-RTU
| END ._IF‘ZCIFF ON Maximum velocly
\ 123 115200805

Mate: C.— Shield;  p —Twisted palr

Notas en el cableado del circuito principal

(1) Especificaciones de cableado, implemente el cableado de acuerdo con las regulaciones eléctricas.

(2)No conecte CA a la salida del convertidor de frecuencia (U, V, W), de lo contrario, el convertidor de frecuencia se dafiard.

(3) Power cableado de alimentacidn, intenta utilizar la linea de aislamiento y la tuberiq, y la linea de aislamiento o extremos de tuberia a tierra.
(4) EL cable de conexidn a tierra del variador de frecuencia no se puede conectar a tierra junto con la maquina de soldar, el motor de alta
potencia o la carga de alta corriente, por favor, conecte a tierra solo;

(5) Conexidn a tierra, por favor, conecte a tierra correctamente, resistencia de conexién a tierra inferior a 10 Q.

Notas en el circuito de control de cableado

(1) Separe la linea de sefial de control de la linea del circuito principal y otras lineas eléctricas; (2). Para evitar un mal funcionamiento causado
por interferencias, utilice cables trenzados o con doble blindaje, especificacién 0,5 ~ 2 mm?

(3) Asegurese de que las condiciones permitidas de cada terminal, como la fuente de alimentacidn, la corriente maxima permitido, etc.

(4) Los requisitos de cableado del terminal, seleccién correcta de accesorios, como: voltimetro, fuente de alimentacién de entrada, etc.

(5) Después de completar el cableado, verifiquelo correctamente y aseguirese de que sea correcto antes de encenderlo.
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Lista de pardmetros

En los convertidores de frecuencia de la serie PI150, algunos pardmetros estdn "reservados por el fabricante’y sus ndmeros de serie no se

enumeran en la tabla de parédmetros de funcidn, lo que conduce a la discontinuidad de algunos ndimeros de serie de pardmetros en la tabla. Para los

pardmetros no introducidos en el manual, no intente modificarlos para evitar causar errores.

Grupo d0 Grupo de funciones de supervision

Cdédigo Nombre del Descripcién Valor de
parémetro fabrica
d0.00 Frecuencia de Frecuencia tedrica de funcionamiento del convertidor 0,01 Hz
trabajo
d0.01 Frecuencia Seteo actual de frecuencia 0,01 Hz
seteada
d0.02 Tensién del bus DC Valor medido de la tensién del bus DC 01V
d0.03 Voltoje de salida Valor medido de la tensién de salida v
d0.04 Corriente de salida Valor medido de la corriente real del motor 0.01A
d0.05 Potencia de salida Valor calculado para la potencia de salida del motor 0.TkW
d0.06é Torque de salida Porcentaje de torque de salida del motor 0.1%
d0.07 Estado DI Estado de entradas DI -
d0.08 Estado DO Estado de salida DO -
d0.09 Voltaje All Valor de voltaje de entrada analdgica 0.01vV
d0.12 Valor de conteo Valor actual de conteo de pulsos real en funcién de conteo -
d0.13 Valor de longitud Valor actual de longitud en funcién de longitud fija -
d0.14 Velocidad de Velocidad real de funcionamiento del motor -
operacién real
d0.15 Ajuste de PID Porcentaje del valor de referencia cuando se ejecuta PID %
d0.16 Retroalimentacion Porcentaje del valor de retroalimentacion cuando se ejecuta PID %
de PID
do.17 Estado PLC Visualizaciéon de PLC cuando el PLC se ejecuta -
d0.19 Velocidad de Frecuencia de salida real del convertidor 0.01Hz
retroalimentacién
d0.20 Tiempo de Visualizacién del tiempo de ejecucién actual, es para el control de ejecucién de 0.1 Min
ejecucion restante temporizacién
d0.22 Tiempo actual de Tiempo actual total desde el encendido del variador M™Min
encendido
d0.23 Tiempo actual de Tiempo actual total de ejecucién 0.1Min
funcionamiento
d0.25 Valor establecido Frecuenciaq, torque u otros valores de comando establecidos por puerto de 0.01%
de comunicaciéon comunicacion
d0.27 Configuracién de Frecuencia establecida por F0.03 fuente de configuracién de frecuencia maestra 0.01Hz
visualizacién de
frecuencia
maestra
d0.28 Configuracién Frecuencia establecida por el ojuste de fuente de frecuencia auxiliar F0.04 0.01Hz
de
visualizacién de
frecuencia
auxiliar
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d0.35 Estado del Inverter Muestra informacién sobre el estado de funcionamiento y de reserva -

d0.36 Tipo de variador 1: tipo G: Adecuado para carga de torque constante -

d0.37 Valor All antes de valor de la tensién de entrada antes de la correccién lineal de EAT 0.01vV
correccién

Grupo FO Grupo de pardmetros funcionales bdsicos

Cddigo Nombre del Descripcion Valor Mod
pardmetro de ifica
fdbrica ble
F0.00 Modo de control 0: Control vectorial sin PG 2 *
del motor 2: Control V/F
F0.01 Frecuencia de 0.00Hz ~ FO.79 (Frecuencia méxima) 50.00Hz Al
ajuste del
teclado
F0.02 Resolucién del 1:01Hz 2 *
comando de 2:001Hz
frecuencia
F0.03 Configuraciéon 0: frecuencia de ajuste del teclado (F0.07, ARRIBA / ABAJO se puede modificar, 1 *
maestra de la apagado sin memoria)
fuente de 1: Frecuencia de qjuste del teclado (F0.07, ARRIBA / ABAJO se puede modificar,
frecuencia apagado con memoria)

2: Configuracién analdgica All

4: Ajuste del potenciémetro del panel (uso de teclado externo)
6: ajuste de funcionamiento de varias velocidades

7. Configuraciéon simple del programa PLC

8: ajuste de control PID

9: Configuracién de comunicaciones remotas

F0.04 Configuracién Ilgual que la configuracién F0.03 0 *
auxiliar de la
fuente de
frecuencia

F0.05 Seleccién del 0. Relativo a la frecuencia maxima; 0 P
objeto de 1. Relativo a la fuente de frecuencia maestra 1
referencia para 2. Relativo a la fuente de frecuencia maestra 2
la fuente de
frecuencia
configuracién
auxiliar de la

F0.06 Rango de ajuste 0% ~150% 100% Y
auxiliar de la
fuente de
frecuencia
F0.07 Seleccion de Digito de unidades: Seleccién de fuente de frecuencia; 00 PAY
frecuencia Digito de decenas: Relacién aritmética de maestro y auxiliar para la frecuencia
superpuesta
F0.08 Frecuencia de 0.00Hz ~ FO.79 (Frecuencia méxima) 0.00Hz bie
compensacién
auxiliar
F0.09 Seleccién de 0: Sin memoria 1 Y
Memoria al 1: Con memoria
apagado
F0.10 Comando de 0: Frecuencia de funcionamiento 0 *
frecuencia 1: Frecuencia seteada

ARRIBA / ABAJO
durante
funcionamiento

- 10 -
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Fom Seleccién de 0: Control de teclado (LED apagado) 0 bie
fuente de 1: Control de bloque de terminales (LED encendido)
comando 2: Control de comando de comunicaciones (LED parpadea)
3: Control de teclado + Control de comando de comunicaciones
4: Control de teclado + Control de comando de comunicaciones + Control de
bloque de terminales
F0.12 Fuente de Digito de unidades: Teclado seleccién de fuente de frecuencia de enlace de 000 bie
frecuencia de comando
enlace para 0: No enlazado
fuente de 1: frecuencia de ajuste del teclado
comando 2: ajuste All
4: Ajuste del potenciémetro del panel (teclado externo) é: Ajuste de varias
velocidades
7: Configuracién simple del PLC
8: Configuracion de PID
9: Referencia de comunicaciones
Digito de diez: Seleccién de fuente de frecuencia de enlace de comando de terminal
(0 ~ 9, igual que el digito de unidades) Digito de centenas: Seleccién de fuente de
frecuencia de enlace de comando de comunicacion (0 ~ 9, igual que el digito de
unidades)
F0.13 Tiempo de 0.0 s ~ 6500s Depende yAd
aceleracién 1 de modelo
F0.14 Tiempo de 0.0s ~ 6500s Depende bie
desaceleracion 1 de modelo
F015 Unidad de tiempo 0:1s 1 *
de aceleracién/ 101s
desaceleracién 2:0.01s
F0.16 Frecuencia de 0: F0.19 (Frecuencia mdaxima) 0 *
referencia de 1: Frecuencia establecida
tiempo de/ 2:100Hz
desaceleracién
F0.17 Ajuste de 0:NO 0 pie
frecuencia 1Sl
portadora
F0.18 Frecuencia 0.5kHz ~16.0kHz Depende bie
portadora de modelo
F0.19 salida méxima 50.00Hz ~ 320.00Hz 50.00Hz *
Frecuencia de
F0.20 Fuente de 0: Ajuste F0.21 0 *
frecuencia 1: Configuracién analdgica AlT;
de limite 5: Referencia de comunicaciones
superior
F0.21 Frecuencia limite F0.23 (Frecuencia limite inferior) ~ F0.79 (Frecuencia maxima) 50.00Hz Ad
superior
F0.22 frecuencia 0.00Hz ~ F0.79 (Frecuencia mdéxima) 0.00Hz Y
Desfase limite
de superior
F0.23 Frecuencia limite 0.00Hz ~ F0.21 (Frecuencia limite superior) 0.00Hz yAd
inferior
F0.24 Direccién de 0: Misma direccién 0 PAe
funcionamiento 1: Direccién opuesta
F0.26 Al Precision 0: 0.01Hz 1 PAY
analdgica 1: 0,05 Hz
2:0,1 Hz
3:0,5 Hz
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Grupo F1 Terminales de entrada

Cdédigo Nombre del Descripcién Valor de Mo
parémetro fébrica dific
able
F1.00 DIl seleccién de 0~51 1 *
funcién de
terminal de
F1.01 ED2 seleccién de 2 *
funcién de
terminal
F1.02 DI3 seleccién de 8 *
funcién de
terminal
F1.03 DI4 seleccién de 9 *
funcién de
terminal
F1.04 EDS selecciéon de 0 *
funcién de
terminal de
Las funciones del terminal de entrada digital multifuncional DIT~ DIS se pueden configurar con los parémetros F1.00 ~ F1.04.
Las funciones opcionales se muestran en la siguiente tabla:
Valor Funcidn Descripcion
0 Sin funcién El terminal para no usar se puede configurar en "sin funcién' para evitar operacién accidental.
1 Marcha hacia Los terminales externos se utilizan para controlar el modo de marcha FWD del variador.
adelante (FWD)
2 Marcha inversa Los terminales externos se utilizan para controlar el modo de ejecucién REV del variador.
(REV)
3 Funcionamiento Este terminal se utiliza para determinar el control de tres cables del variador modo. Para obtener
con tres cables mads informacién, consulte las instrucciones del cédigo de funcién. F1.10 (modo de comando de
control terminal).
4 JOG hacia FJOG significa JOG hacia adelante encendido, RJOG significa JOG inverso encendido. Para la
adelante (FJOG) frecuencia de funcionamiento Jog y Jog Ac / tiempo de desaceleracién, por favor referirse a la
descripcién de la F700 cédigo de funcidn, F701, F702.
S Reverse JOG Modifica el comando de incremento o decremento de frecuencia. Cuando la frecuencia es referenciada
(RJOQG) por el terminal externo. Ajuste hacia arriba / hacia abajo la frecuencia establecida cuando se
selecciona el ajuste digital como fuente de frecuencia
6 Terminal ARRIBA
7 Terminal ABAJO
8 Parada libre La salida del variador estd bloqueada, en ese momento, el proceso de estacionamiento del motor
no estd controlado por el convertidor. De esta manera es igual que el principio de parada libre
descrito en F3.07
9 Restablecimiento La funcidn utiliza el terminal para restablecer las fallas. Tiene lo misma funcién con la tecla RESET
de fallas (RESET) en el teclado. Esta funcién se utiliza para realizar el restablecimiento remoto de fallos
10 Pausa de El variador se ralentiza y se detiene, pero todos los parémetros de funcionamiento son memorizados
funcionamiento Como pardmetros de PLC, pardmetro de frecuencia de wobbulate y pardmetros PID. Cuando esta
sefial de terminal desaparece, el variador vuelve al estado anterior de funcionamiento antes de
estacionarse
n Fallo externo Cuando la sefial se envia al variador, el variador informa de la falla £rr:75, y realiza la resolucién de
normalmente problemas de acuerdo con la proteccién contra fallas. (Para més detalles, referirse a la F8.77 cddigo
entrada abierta de funcién)
12 Multi-velocidad El ajuste de 16 velocidad etapa o 16 clases de otro comando puede ser
terminal 1
13 Multi-velocidad Logrado a través de los 16 estados de los cuatro terminales.
terminal 2
4 Multi-velocidad
terminal 3
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15 Multi-velocidad
terminal 4

16 Terminal de La selecciéon de 4 tiempos de aceleracién y deceleracién se puede lograr a través del 4 estados de los
seleccion 1 Tiempo dos terminales.
de A/D

17 Terminal de
seleccion 2 Tiempo
de A/D

18 Fuente de Se utiliza para cambiar entre diferentes fuentes de frecuencia.
frecuencia Segun la configuracién del cédigo de funcién de seleccion de fuente de frecuencia F0.07 el terminal se
Conmutacion utiliza para cambiar entre dos fuentes de frecuencias

19 Ajuste de UP/ Cuando la referencia de frecuencia es la frecuencia digital, este terminal es utilizado para borrar el
DOWN valor de frecuencia cambiado por el terminal ARRIBA / ABAJO o teclado ARRIBA / ABAJO, para que la
(Terminal, teclado) frecuencia de referencia pueda recuperarse el valor establecido de F0.01

20 Interruptor de Cuando la fuente de comando se establece en el control de terminal FO.77 = 7 el terminal se puede usar
comando de para cambiar entre control de terminal y teclado control.
marcha Cuando la fuente de comando se establece en el control de comunicaciéon FO.7TT =2 el terminal se
terminal 1 puede utilizar para cambiar entre comunicaciones control y control del teclado.

21 Aceleracién / Asegurese de que el variador esté libre de sefiales externas que afecten (excepto comando de
desaceleracién apagado), mantener la frecuencia de salida actual.
prohibido

22 Pausa PID EL PID est& temporalmente deshabilitado, el variador mantiene la salida de corriente frecuencia,

ya no realiza el ajuste PID de la fuente de frecuencio.

23 Restablecimiento Cuando el PLC se detiene y se ejecuta de nuevo, este terminal se utiliza para restablecer el variador
del estado del PLC al estado inicial de PLC simple.

24 Pausa Wobbulate Cuando el variador emite a la frecuencia central. Wobbulate hard una pausa

25 Contador de Terminal de entrada del contador de pulso
entrada

26 Restauracién del Borra el estado del contador
contador

27 Longitud de Terminal de entrada del contador de longitud.
entrada de conteo

28 Restablecimiento Borrar longitud
de longitud

32 Inmediatamente Si el terminal estd activo, el variador cambia directamente a frenado CC estado
DC
frenado

33 Fallo externo Cuando la sefial de entrada de fallo externo normalmente cerrada se introduce, el variador se infmra la
(entrada falla Err.15y se apaga.
normalmente
cerrada)

34 Cambio de Si la funcién esta configurada para ser vélida, cuando la frecuencia cambia, el variador no responde a
frecuencia los cambios de frecuencia hasta que el estado del terminal no sea valido.
habilitar

35 Direccién de Si el terminal es vdlido, la direccidén de accién del PID se opone a la direccién fijada por E203
accién PID
como inversa

36 Aparcamiento En el modo de control de teclado, el terminal se puede utilizar para detener el variador, igual que la
exterior tecla STOP del teclado.
terminal 1

37 Mando de control Se utiliza para cambiar entre control de terminal y control de comunicacién. Si la fuente de comando se
conmutador selecciona como control de terminal, el sistema se cambia al modo de control de comunicacién cuando
terminal 2 el terminal estd activo; viceversa.

38 Pausa integral PID Cuando el terminal estd activo, la funcién de ajuste integral PID se una pausa, pero los ajustes de

proporcién y diferenciales de PID son vélida todavia.

39 Cambiar entre Cuando el terminal estd activo, la fuente de frecuencia A se reemplaza por la frecuencia
maestro de preestablecida F0.01
fuente de
frecuencia qjuste
y preajuste
frecuencia
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40 Cambiar entre Cuando el terminal estad activo, la fuente de frecuencia B se reemplaza con la frecuencia
ajuste de fuente preestablecida F0.01
auxiliar de
frecuenciay
frecuencia
preestablecida
43 Parédmetro PID Cuando se utiliza el terminal DI £2.79 = T para cambiar los parémetros PID, si el el terminal no es vdlido,
conmutacién los pardmetros PID utilizan E2.13 ~ E2.15, Si el terminales vdlido, los pardmetros PID utilizan E2.76 ~ E2.18
44 Fallo Cuando el fallo personalizado 1y el fallo personalizado 2 estdn activos, el variador respectivamente,
personalizado 1 alarma el fallo Err.27y el fallo Err.28,y se ocupa de ellos de acuerdo con el modo seleccionado por la
accién de proteccién contra fallas F8.79
45 Fallo
personalizado 2
47 Estacionamiento Si el terminal es vdlido, el variador se estacionard a la velocidad mas répida y la corriente se mantiene
de emergencia en el limite superior establecido durante el proceso de estacionamiento. Esta funciéon se utiliza para
cumplir con los requisitos que necesita el variador. para detenerse lo antes posible cuando el sistema
se encuentre en un estado de emergencia.
48 Aparcamiento En cualquier modo de control (control del teclado, control de terminal, control de comunicacién), el
externo Terminal 2 terminal se puede utilizar para desacelerar el variador hasta la parada, en el momento en que el
tiempo de desaceleracién se fija para tiempo de desaceleracion 4.
49 Deceleraciéon DC Si el terminal es vdlido, en primer lugar el convertidor desacelera hasta la frecuencia de frenado DC
frenado de paradao, y luego cambia directamente a DC estado de frenado.
S0 Borrar tiempo de Si el terminal es vdlido, el tiempo de funcionamiento actual del variador se borra
funcionamiento
actual

Descripcién de los funciones de:
. Terminal de comando de mads de 4 segmentos

. Se puede combinar en 16 estados,

. Cada estado corresponde alvalor del conjunto de 16 instrucciones,
. . g ) .

K4 K3 K2 K1 Seteo de comando Parémetro
OFF OFF OFF OFF Ajuste de velocidad de 0 etapas 0X E1.00
OFF OFF OFF ON Ajuste de velocidad de 1 etapas 1X E1.01
OFF OFF ON OFF Ajuste de velocidad de 2 etapas 2X E102
OFF OFF ON ON Ajuste de velocidad de 3 etapas 3X E103
OFF ON OFF OFF Ajuste de velocidad de 4 etapas 4X E104
OFF ON OFF ON Ajuste de velocidad de 5 etapas 5X E1.05
OFF ON ON OFF Ajuste de velocidad de 6 etapas 6X E106
OFF ON ON ON Ajuste de velocidad de 7 etapas 7X E107
ON OFF OFF OFF Ajuste de velocidad de 8 etapas 8X E108
ON OFF OFF ON Ajuste de velocidad de 9 etapas 9X E1.09
ON OFF ON OFF Ajuste de velocidad de 10 etapas 10X E110
ON OFF ON EN Ajuste de velocidad de 11 etapas 11X E1n
ON ON OFF OFF Ajuste de velocidad de 12 etapas 12X E112
ON ON OFF ON Ajuste de velocidad de 13 etapas 13X E113
ON ON ON OFF Ajuste de velocidad de 14 etapas 14X E114
ON ON ON ON Ajuste de velocidad de 15 etapas 15X E115
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Cddigo Nombre del pardmetro Descripcién Valor de | Modifi
fabrica cable
F1.10 Modo de comando de terminal 0: Tipo 1de dos hilos 0 *
1: Tipo 2 de dos hilos
2: Tipo 1de tres hilos
3: Tipo 2 de tres hilos
F11m Terminal ARRIBA / ABAJO 0001Hz / s ~ 65.535Hz / s 1000Hz / s *
F112 Entrada minima para AIC1 000V ~ F1.14 0.30V PAd
F113 F1.12 configuracién correspondiente -100.0% ~ +100.0% 0.0% PAq
F1.14 Entrada méxima para AICT F1.12~+10.00V 10.00vV Dke
F115 F1.74 configuracién correspondiente -100.0% ~ + 100.0% 100.0% PAe
F1.25 Seleccién de configuracion de Digito de unidades:Por debajo de la seleccidon de configuraciéon de entrada 000 PAd
entrada AIAIT Al minima
0: Corresponde a la configuracién de entrada minima 1: 0.0%
F1.30 Tiempo de filtro DI 0.000s ~ 1.000s 0.010s bid
F1.31 Tiempo de filtro All 0.00s ~10.00s 0.10s Dke
F1.35 Selecciéon de modo 1del terminal DI Digito de unidades: DIT: 00000 *
0: Nivel alto activo
1: Nivel bajo activo
Digito de decenas: DI2 (Igual que el digito de las unidades)
Digito de centenas: DI3 (Igual que el digito de unidades)
Digito de miles: DI4 (Igual que el digito de unidades)
Digito de diez mil: DIS (igual que el digito de las unidades)
F1.37 Tiempo de 0.0s ~ 3600.0s 00s *
retardo DI1
F1.38 Tiempo de 0.0s ~ 3600.0s 00s *
retardo DI2
F1.39 Tiempo de 0.0s ~ 3600.0s 00s *
retardo DI3
F1.40 Defina la repeticién del terminal 0: Irrepetible 0 *
de entrada 1: Repetible
Grupo F2 Terminal de salida
Cédigo Nombre del parémetro Descripcion Valor de | Modifi
fabrica cable
F2.02 Relé seleccién de la 0~40 2 %
funcién de salida (TATC)
Descripcién de la funcién de salida Relé
Valor Funciones Descripcién
0 No hay salida No hay salida de accién
1 Variador en marcha El variador esté en estado de funcionamiento, la frecuencia de salida (puede ser
cero), la sefial de salida ON.
2 Salida de falla (falla hacia Cuando falla el variador y el tiempo de inactividad, la sefial de salida estd ENCENDIDA
abajo)
3 Salida FDT1 de deteccién de Consulte las instrucciones del cédigo de funcidn F723 F724.
nivel de frecuencia
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Llegada de frecuencia

Consulte la descripcién del cédigo de funcidén F725.

Funcionamiento a
velocidad cero (sin salida
cuando se apaga)

Funcionamiento del variador y la frecuencia de salida es 0, sefial de salida ON.
Cuando se apaga el variador, la sefial estd APAGADA.

Pre alarma de sobrecarga

del motor Antes de la proteccién de sobrecarga del motor, de acuerdo con el juicio del
valor de umbral de pre alarma de sobrecarga, mas que la sefial de ENCENDIDO de
salida del valor de umbral de pre alarma. Los ajustes de los pardmetros de sobrecarga
del motor se refieren al cédigo de funcién F8.02~ F8.04.

Pre alarma de sobrecarga

del variador Antes de que se produzca la sobrecarga del variador 10 s, sefial de
salida ON. Llega el contador de configuracién.

Contador de configuracién

Llega elCuando el contador alcanza el valor establecido de £0.08, sefal de salida
ON. Especifica los alcances del valor de recuento.

Especifica que el valor de
conteo
alcanza

Cuando el conteo alcanza el valor establecido de E0.09, sefial de salida ON. Funcién
de recuento Grupo EO de referencia.

Llegada de longitud

Cuando la longitud real de la deteccidn de mds de £0.05 establece la longitud, la
sefial de salida estd encendida.

ciclo del PLC se completa

Después de que el PLC simple completa un ciclo, la salida de una sefial de ancho de
pulso de 250 ms.

Tiempo de funcionamiento
total de llegada

Tiempo de funcionamiento total del variador de mas de F721 F6.07 tiempo establecido,
la sefial de salida ON.

Frecuencia limitada

Cuando la frecuencia establecida excede la frecuencia limite superior o la frecuencia
inferior, y la frecuencia de salida supera la frecuencia limite superior o la frecuencia
limite inferior, la sefial de salida estd activada.

Limitacién de torque

Conduzca bajo el modo de control de velocidad, cuando el torque de salida alcanza el
limite de par, el variador estd en estado de proteccién de bloqueo, mientras que la
salida estd encendida.

Listo para funcionar

Cuando el circuito principal del variador y la fuente de alimentacién del circuito de
control se han estabilizado y el variador no detecta ninguna informacién de falla, el
variador estd en un estado operativo, sefial de salida ON.

Llegada de la frecuencia
superior

Cuando la frecuencia de funcionamiento alcanza la frecuencia superior,
emite la sefial ON.

La llegada de frecuencia
mds baja (sin salida cuando
se apaga)

Cuando la frecuencia de operacién alcanza la frecuencia mas bajq, la sefial de salida
ENCENDIDA. La siguiente sefial de estado de parada estd APAGADA.

Estado de bajo voltaje

Cuando el variador estd en una condicién de baojo voltaje, sefial de salida ON.

20

Configuraciéon de
comunicacién

Consulte el protocolo de comunicacion.

23

Operacién a velocidad 0 2

La frecuencia de salida del variador es 0, la sefial de salida es ON también durante el
apagado.

24

Llegada de tiempo
acumulado

Cuando el tiempo acumulada de encendido F4.08 sobre F720 el tiempo establecido, la
sefial de salida ON.

25

Salida de deteccion de nivel
de frecuencia FDT2

Consulte las instrucciones del cédigo de funcion F726, F727

26

La frecuencia 1 alcanzada

Consulte los instrucciones del cdédigo de funcidn F728, F7.29.

27

La frecuencia 2 alcanzada

Consulte las instrucciones del cédigo de funcion F730, F731.

28

La corriente 1 alcanzada

Consulte las instrucciones del cédigo de funcidn F736, F7.37.

29

La corriente 2 alcanzada

Consulte las instrucciones del cdédigo de funcién F738, F7.3.

30

Tiempo alcanzado

Cuando la seleccién de la funcién del temporizador F742 es vélida, el tiempo de
conduccién para alcanzar esta ejecucién después de que se agote el tiempo
establecido, sefial de salida ON.

31

Exceso de entrada All

Cuando el valor de la entrada analdgica All es mayor que F757 (limite de proteccién de
entrada All) o menor que F750 (proteccion de entrada All bajo), sefial de salida ON.
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33 Sin carga Cuando el variador estd en estado de descarga, sefial de salida ON.

34 Operacién inversa variador en marcha atrds, sefial de salida ON

35 Estado de corriente 0 Consulte la descripciéon del cédigo de funcidn F732, F733.

36 La temperatura del médulo La temperatura del disipador térmico del médulo variador F6.06 alcanza el valor de
alcanza temperatura del médulo establecido F740, sefial de salida ON.

37 Limite de corriente de Consulte las instrucciones del codigo de funcidn F734, F735
software

38 La llegada de frecuencia mds Cuando la frecuencia de operacidn alcanza el limite inferior de frecuenciaq, la sefal de
baja (parada y salida) salida ENCENDIDA. En estado de apagado, la sefial también estd encendida.

40 Hora actual de llegada Cuando el variador comienza a funcionar, el tiempo es mayor que el tiempo

establecido por F745, emite una sefial de ENCENDIDO.

F2.07 Seleccién de funcion de 0~17 2
salida DA1

El rango de salida DA de salida analégicaes 0V ~10V, 0 0 mA ~ 20 mA, con la relacién de
funcién de escala correspondiente en la siguiente tabla

Valor Funciones Descripcién

0 Frecuencia de 0 ~ méx. frecuencia de salida

funcionamiento
1 Frecuencia seteada 0 ~ méx. frecuencia de salida
2 Corriente de salida 0 ~ 2 veces la corriente nominal del motor
3 Torque de salida 0 ~ 2 veces el par nominal del motor
4 Potencia de salida 0~ 2 veces la potencia nominal
5 Voltaje de salida 0~ 1,2 veces la tensiéon nominal del variador
6 All analégica 0V ~10V (o 0 ~20mA)
10 Valor de longitud 0 ~ mdéx. ajuste de longitud
n Valor de conteo 0 ~ méx. valor de recuento
12 Seteo de comunicaciéon 0.0% ~100.0%
13 Velocidad de motor 0 ~ max. velocidad correspondiente a la frecuencia de salida
14 Corriente de salida 0.0A ~100.0A (potencia del variador = 55kW)

0.0A ~ 1000.0A (potencia del variador> 55kW)

15 Voltaje de bus DC 0.0V ~1000.0V
17 Seteo de Frecuencia de la 0 ~ méx. frecuencia de salida

fuente principal

Al Tiempo de retardo de salida 0.0s ~ 3600.0s 0.0s e
delrelé

F215 Seleccién de estado activo Digito de unidades: Reservado 00000 PAq
del terminal DO Decenas de digitos: relé

0: Positivo; 1: negativo

F2.16 DAI1 coeficiente de -100,0% ~ +100,0% 20,0% e
polarizacién cero

F217 DAT ganancia -10,00 ~ +10,00 08 PAq
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Grupo F3 Grupo de control de arranque y parada

Cod Nombre del parédmetro Descripcidn Valor de | Modifi
igo fabrica cable
F3.00 Modo de inicio 0: Inicio directo; 0 Ae
1: reinicio del seguimiento de velocidad
2: Inicio de pre excitacion (CA asincrona motor)
F3.01 Modo de seguimiento de 3: Modo de seguimiento de velocidad dura 3 *
velocidad
F3.02 Velocidad de seguimiento de 0~100 20 AS
velocidad
F3.03 Frecuencia de inicio 0.00Hz ~10.00Hz 0.00Hz Pie
F3.04 | Tiempo de espera para frecuencia 00s ~100.0s 0.0s *
deinicio
F3.05 Corriente de pre excitaciéon de CC 0% ~100% 0% *
F3.06 Tiempo de preexcitacién de CC 0.0s ~100.0s 00s *
F3.07 Modo de parada 0: Parada de desaceleracién; 1: Parada libre 0 %
F3.08 Frecuencia de inicio de CC 0.00Hz ~ F0.19 (Frecuencia méxima) 0.00Hz PAq
F3.09 Tiempo de espera de CC 00s ~100.0s 00s bie
F3.10 Corriente de frenado 0% ~100% 0% PAq
F3.11 Tiempo de frenado 00s ~100.0s 00s bie
F3.12 Tasa de utilizacién de frenado 0% ~100% 100% PAq
F313 Modo de aceleracién / Aceleracién y desaceleracion lineal; 1: Aceleracién y desaceleracién de 0 *
desaceleraciéon la curva S A 2: Aceleracion y desaceleracion de la curva S B
F314 | Proporcién de la seccién inicial de 0.0% ~ (100.0%. ~ F3.15) 30.0% *
lacurva S
F3.15 Proporcién de la curva S seccién 0,0% ~ (100,0%. ~ F3.14) 30,0% *
final
Grupo F4 Grupo de pardmetros de control de V/F
Cédi Nombre del parémetro Descripcion Valor de | Modifi
Qo fabrica cable
F4.00 Ajuste de la curva V/F 0: V/F lineal 0 *
1: V/F multipunto
2: Cuadrado V/F
3:1.2th V/F de potencia 1,2
4:1.4th potencia V/F
6:1.6th potencia V/F
8:1.8th potencia V/F
10: V/F completamente separado
11: V/F medio separado
F4.01 Refuerzo de torque 0.0% (automatico) 0.0% *
0.1~30%
F4.02 | Frecuencia de corte de refuerzo 0.00Hz ~ F0.19 (Frecuencia méxima) 15.00Hz *
de par
F4.03 Punto de frecuencia 1 multipunto 0.00Hz ~F4.05 0.00Hz *
V/F
F404 | Punto de voltaje T multipunto V/F 0.0% ~100.0% 0.0% *
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F4.05 | Punto de frecuencia 2 multipunto multipunto F4.03 ~ F4.07 0.00Hz *
V/F
F4.06 | Punto de voltaje 2 multipunto V/F 0.0% ~100.0% 0.0% *
F4.07 Punto de frecuencia 3 multipunto multipunto F4.05 ~ 60.04 (Frecuencia nominal del motor) 0.00Hz *
V/F
F4.08 Punto de voltaje 3 multipunto V/F 0.0% ~100.0% 0.0% *
F4.09 Ganancia de compensacion de 0.0% ~ 200.0% 0.0% bie
deslizamiento V/F
F4.10 Ganancia de sobreexcitacion V/F 0~200 80 A
F4n Ganancia de supresién de 0~100 0 pig
oscilacién V/F
F4.12 Fuente de voltaje de separacién 0-~9 0 Pie
de V/F
F4.13 Ajuste digital de voltoje de 0V ~ voltaje nominal del motor ov e
separacion de V/F
F4.14 Tiempo de aumento de voltaje de 0.0s ~1000.0s 00s pie
separacion de V/F
Codi Nombre del pardmetro Descripcidn Valor Modif
Qo de icable
fabrica
FS5.00 | Proporcién de lazo de velocidad 1~100 30 PAe
Gl
F5.01 Integral de lazo de velocidad T1 0.01s ~ 10.00s 0.50s e
F5.02 Frecuencia de conmutacién 1 0.00 ~ F5.05 5.00Hz e
F5.03 Proporcion de lazo de velocidad 0~100 20 PAe
G2
FS5.04 Integral del lazo de velocidad T2 0.01s ~ 10.00s 1.00s PAq
F5.05 Frecuencia de conmutacion 2 F5.02 ~F0.19 (Frecuencia maxima) 10.00Hz PAq
F5.06 Integral del lazo de velocidad 0: Invélido; 1: Vélido 0 Pie
F5.07 Fuente de limite de par en 0: Cédigo de funcion F5.08 establecido 0 Pie
modo de control de 1: Conjunto All
velocidad 5: Conjunto de comunicacién
FS5.08 | Ajuste digital del limite superior 0.0% ~ 200.0% 150.0% PAd
de par
F5.09 Ganancia diferencial de control 50% ~ 200% 150% %
vectorial
F5.10 Tiempo de filtrado del lazo de 0.000s ~ 0.100s 0.000 s Ad
velocidad
FSM Ganancia de sobreexcitacion del 0~200 64 Pie
control vectorial
F5.12 Ganancia proporcional del 0 ~ 60000 2000 bie
regulador de excitacion
F5.13 Ganancia integral del regulador 0 ~ 60000 1300
de excitacion
F5.14 Ganancia proporcional del 0~ 60000 2000 e
regulador de par

-19 -




WNISENS

PI150 | Manual de usuario

F5.15 Ganancia integral del regulador 0 ~ 60000 1300 PAe
de par
Grupo Fé Teclado y pantalla
Codi Nombre del parémetro Descripcion Valor Modi
Qo de ficab
fdbrica le
F6.00 STOP / funciones de tecla RESET 0: tecla STOP / RESET sdlo estd disponible bajo modo de operacion del 1 PAe
teclado
1: La tecla STOP / RESET estd habilitada en cualquier modo de
operacién
F6.01 Pardmetros de visualizacion del 0x0000 ~ OxFFFF 001F big
estado de ejecucion 1
F6.02 | Pardmetros de visualizacién del 0x0000 ~ OXFFFF 0000 W
estado de ejecucién 2
F6.03 Parémetros de visualizacion del 0x0001 ~ OXFFFF 0033 %
estado de parada
F6.04 Coeficiente de visualizacion de la 0.0001 ~ 6.5000 3.0000 g
velocidad de carga
F6.05 Lugares decimales para la 0: 0 lugares decimales 1 PAe
visualizacion de la velocidad 2: 2 lugares decimales
de carga 1:1lugares decimales
3: 3 lugares decimales
F6.06 Radiador del médulo variador 00 C ~1000 C - [ ]
temperatura
F6.07 | Tiempo total de funcionamiento 0Oh ~ 65535h - [ ]
F6.08 | Tiempo total de encendido Oh ~ 65535h - [}
F6.09 Consumo total de energia 0~ 65535 C - [ ]
Fé.10 Numero de producto Numero de producto del variador - o
F6.11 Versién de software Versién de software de la placa de control - [ ]
F6.13 Lecturay escritura de Un solo digito: seleccidon de error CRC: 0: error de verificacién de on IAd
comunicacion seleccién de respuesta
datos 1: No hay respuesta al error de verificacion
Diez digitos: filtrado de mensajes de difusion seleccion: 0-sin
deteccidn
1 cribado Cien digitos: informacién de falla del variador Seleccién de
lectura: lectura 0
1-sin lectura
Fé.17 Coeficiente de correccién de 0.00 ~10.00 1.00 PAd
potencia
Fé.20 | Seleccién de bloqueo del teclado 0: Solo las teclas RUN y STOP son vdlidas 0 hAe
2: Solo las teclas RUN, STOP, UP, DOWN son vélida
3: tecla STOP sélo es vdlida
Fé.21 Tecla de funcién de seleccién 0: Sin funcién 1 PAd
répida 1: Jog corriendo
2: Mierda clave
3: Conmutacién de marcha adelante / atrds; 4: Borrar configuracion
ARRIBA / ABAJO
S: parada libre
6: Comando de ejecucién dado en la secuencia
Grupo F7 Grupo de pardmetros de funciones auxiliares
Cédi Nombre del parémetro Descripcion Valor Modi
Qo de ficab
fdbrica le
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F7.00 Jog frecuencia de funcionamiento 0.00 Hz ~ F0O.79 (Frecuencia méxima) 6.00 Hz pie
F701 Jog tiempo de aceleracién 0.0s~ 6500.0s 5,0s %
F702 Jog tiempo de deceleracion 0.0s~ 6500.0s 5.0s A¢
F7.03 Prioridad de jog 0: No vélido 1
1: Vélido
F704 Frecuencia de salto 1 0.00Hz ~ FO.79 (Frecuencia méxima) 0.00Hz %
F705 Frecuencia de salto 2 0.00Hz ~ FO.79 (Frecuencia méxima) 0.00Hz bie
F706 Frecuencia de salto rango 0.00Hz ~ F0.79 (Frecuencia méxima) 0.00Hz pie
F707 Disponibilidad de frecuencia de 0: No vélido 0 PAd
salto 1: Vélido
F708 Tiempo de aceleracién 2 0.0s ~ 6500.0s Depende PAq
de modelo
F709 Tiempo de desaceleracion 2 0.0s ~ 65000s Depende bie
de modelo
F710 Tiempo de aceleracién 3 0.0s ~ 6500.0s Depende A¢
de modelo
F7n Tiempo de desaceleracién 3 0.0s ~ 6500.0s Depende pie
de modelo
F712 Tiempo de aceleracién 4 0.0s ~ 6500.0s Depende Pid
de modelo
F713 Tiempo de desaceleracion 4 0.0s ~ 6500.0s Depende
de modelo
F714 Frecuencia de conmutacion 0.00Hz ~ F0.79 (Frecuencia maxima) 0.00Hz ¥
Punto entre el tiempo de
aceleracién 1y el tiempo de
aceleracion 2
F715 Punto de frecuencia de 0.00Hz ~ F0.79 (Frecuencia maxima) 0.00Hz pie
conmutacién entre el tiempo de
desaceleraciéon 1y el tiempo de
desaceleracién 2
F716 Banda muerta de rotacién hacia 0.00s ~ 3600.0s 0.00s PAq
adelante / atrds
F717 Control de rotacidn inversa 0: Permitir 0 Pid
1: Prohibir
F718 Modo por debajo de la frecuencia 0: Funcionando en la frecuencia de limite inferior 0 yAd
de limite inferior 1: Deténgase
2: Funcionando a velocidad cero
F719 Control de caida 0.00Hz ~10.00Hz 0.00Hz e
F7.20 Configuracién de la hora de 0Oh ~36000h Oh pie
llegada al encendido
F7.21 Configuracién de la hora de 0Oh ~ 36000 Oh
llegada en ejecucion
F722 Seleccidén de proteccién de 0: OFF 0 ¥e
arranque 1: ON
F723 Valor de deteccién 000Hz ~ FO.79 (Frecuencia mdxima) 50.00Hz %
F724 Valor de histéresis de deteccion 0.0% ~100.0% (nivel FDT1) 5.0% yAd
FDT1
F725 La frecuencia alcanzé el ancho de 0.00 ~100% (Frecuencia méxima) 0.0% Y
deteccion
F7.26 Valor de deteccién FDT2 000Hz ~ F0.79 (Frecuencia mdaxima) 50.00Hz pie
F727 Valor de histéresis de deteccion 0.0% ~100.0% (nivel FDT2) 5.0 % PAd
FDT2
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F7.28 Valor de deteccién de frecuencia 1 0.00Hz ~ FO.79 (Frecuencia) 50.00Hz pie

F729 Ancho de deteccidon de frecuencia 0.0% ~100.0% (Frecuencia méxima) 0.0% PAd
1

F7.30 Valor de deteccién de frecuencia 0.00Hz ~ F0.79 (Frecuencia mdaxima) 50.00Hz PAd
2

F7.31 Ancho de deteccién de frecuencia 0.0% ~100.0% (Frecuencia méxima) 0.0% bie
2

F7.32 Deteccidn de corriente 0 0.0% ~ 300.0% (Corriente nominal del motor) 5.0% yAd

F7.33 Retardo de corriente 0 0.01s ~ 360.00s 0.10s

F734 Valor actual de sobrecarga 0.0% (No detectado) 200.0% PAq

0.1% ~ 300.0% (Frecuencia méxima)

F7.35 Tiempo de sobrecarga de 0.00s ~ 360.00s 0.00s bie
corriente

F7.36 Corriente de llegada 1 0.0% ~ 300.0% (Corriente nominal del motor) 100.0% yAd

F7.37 Ancho de corriente 1 0.0% ~ 300.0% (Corriente nominal del motor) 0.0%

F7.38 Corriente de llegada 1 0.0% ~ 300.0% (Corriente nominal del motor) 100.0% PAq

F7.39 Ancho de corriente 1 0.0% ~ 300.0% (Valor nominal del motor actual) 0.0% pie

F740 Llegada de temperatura del 0°C ~100C 75°C bie
médulo

F7.41 Control del ventilador de 0: El ventilador funciona cuando el variador estd funcionando; 1: EL 0 Pie
enfriamiento ventilador sigue funcionando

F742 Seleccién de funcién de 0: No vdlido; 1: Valido 0 *
temporizacion

F743 Seleccidn de tiempo de ejecuciéon 0: F744 configurado 0 *
de temporizacién 1: conjunto All

Nota: El rango de entrada analégica corresponde a F744

F744 Tiempo de ejecucién de 0.0Min ~ 6500.0Min 00Min *
temporizacion

F7.45 Tiempo de ejecucién alcanzado 0.0Min ~ 6500.0Min 00Min *

F746 Frecuencia de inicio Frecuencia de latencia F7 48 ~ frecuencia méxima FO.79 0.00Hz pie

F747 Tiempo de retardo de inicio 0.0s ~ 65000s 00s PAd

F748 Frecuencia de latencia 0.00Hz ~ frecuencia de despertar £746 0.00Hz yAd

F7.49 Tiempo de retardo de latencia 0.0s~6500.0s 0.0s

F7.50 Voltaje inferior de proteccién de 0.00V ~ F751 3.1V PAd

entrada EAT
F7.51 Voltaje superior de proteccion de F750~1000V 6.8V bie
entrada EAT
Codi Nombre del parémetro Descripcidn Valor Modi
Qo de ficab
fabrica le

F8.00 Ganancia de bloqueo de 0~100 20 Pie
sobrecorriente

F8.01 Corriente de proteccién de 100% ~ 200% - pie
bloqueo de velocidad perdida
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F8.02 Proteccién de sobrecarga 0: Prohibir 1 bie
1: Permitir
F8.03 Ganancia de proteccion de 0.20 ~10.00 1.00
sobrecarga del motor
F8.04 Coeficiente prealarma de 50% ~100% 80% ¥e
sobrecarga del motor
F8.05 Ganancia de bloqueo por 0 (Sin bloqueo por sobretensién) ~ 100 0 Ad
sobretensién
F8.06 Tensién de proteccién de 120% ~ 150% (Trifésico) 130% PAd
bloqueo por sobretensién /
Consumo de energia
Tensién de freno
F8.08 Proteccién de pérdida de fase de 0: Prohibido 1
salida 1: Permitir
F8.09 Cortocircuito a tierra 0: No vdlido 1 pie
1: Vélido
F8.10 Numero de restablecimiento 0~ 32767 0 Ad
automatico de fallas
F8.11 Seleccidn de accidén de falla DO 0: APAGADO 0 A
durante falla automatica 1: ON
F8.12 Restablecimiento automatico de 0.1s ~100.0s 10s e
fallas
F8.25 Frecuencia de reserva anormal 60.0% ~100.0% 100% e
F8.26 Seleccioén de accién de corte de 0: No vélido 0
energia momentaneo 1: desaceleracion
2: Deceleracién y parada
F8.28 Tiempo de juicio de voltaje de 0.00s ~100.00s 0.50s pie
recuperacion de corte de energia
momentdneo
F8.29 Voltaje de juicio de corte de 50.0% ~100.0% (Voltaje de bus estdndar) 80% pie
energia momentaneo
Grupo F? de comunicacién del grupo de pardmetros
Cddig Nombre del parémetro Descripcion Valor Modi
o de ficab
fdbrica le
F?.00 velocidad de transmisién de la unidad: Modbus 6005
2:1200BPS;
3: 2400BPS;
4: 4800BPS;
5: 9600BPS;
6:19200BPS;
7: 38400BPS;
8: 57600BPS;
9:115200BPS
Decenas de digitos: Reservado;
Digito de centenas: Reservado
Miles de digitos: Reservado
Fo01 Formato de datos 0: Sin paridad (8-N-2); 0 At
1: paridad par (8-E-1)
2: paridad impar (8-O-1)
3: Sin paridad (8-N-1)
F902 La direccién de esta unidad 1~ 250, para la direccién de transmisién 1 PAe
F2.03 Retardo de respuesta Oms ~ 20ms 2ms Ad
F?.04 comunicacién 0.0 (no vdlido); 00
Tiempo de espera de 0.1~ 600s
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F9.05 Seleccién de formato de Digito de unidades: Modbus 31 e
transferencia de datos 0: Protocolo Modbus no estédndar; 1: Stand Protocolo Modbus
Digito decenas: Reservado
F9.06 Resolucion actual de lectura de 0: 0.01A; 1: 0,1 A 0 ¥
comunicaciéon
Grupo Fb Grupo de optimizacion de pardmetros de control
Cddigo Nombre del pardmetro Descripcién Valor Modi
de ficab
fdbrica le
Fb.00 Modo de limitacién de corriente 0: Desactivar; 1
répida 1: Habilitar
Fb.01 Configuracién del punto de 50.0% ~140.0% 100.0% Pie
subtension
Fb.02 Configuracién del punto de 200.0 ~ 2500.0V - *
sobretensién
Fb.03 Seleccién del modo de 0: Sin compensacién; 1 A
compensacién de banda 1: Modo de compensacién T,
muerta 2: Modo de compensacion 2
Fb.04 Compensacién de deteccién de 0~100 5 DAY
corriente
Fb.05S Optimizacion vectorial sin 0: Sin compensacién; 1 *
seleccién de modo PG 1: Modo de compensacién T,
2: Modo de compensacion 2
Fb.0é Frecuencia limite superior 0.00 ~ 15.00Hz 12.00Hz PAd
para conmutacién DPWM
Fb.07 Modo de modulacién PWM 0: Asincrono; 0 A
1: Sincrénico
Fb.08 Profundidad aleatoria de PWM 0: No vélido 0 e
1~10: Frecuencia de portadora PWM profundidad aleatoria
Grupo EO Grupo oscilante, de longitud fija y de conteo
Cdédigo Nombre del pardmetro Descripcién Valor de | Modi
fabrica | ficab
le
E0.00 Modo de ajuste de oscilaciéon 0: Relativo a la frecuencia central; 0 Pie
1 en relacién con la frecuencia maxima
E0.01 Wobbulate rango 0,0% ~100,0% 0,0% Pid
E0.02 salto repentino rango de 0.0% ~ 50,0% 0,0% Pie
frecuencia
E0.03 ciclo Wobbulate 0.1s~ 3000.0s 100 s Pie
E0.04 Coeficiente de tiempo de subida 0.1% ~100.0% 50.0% PAe
de la onda triangular
E0.05 Longitud establecida Om ~ 65535m 1000m bie
E0.06 Longitud real Om ~ 65535m Om PAq
E007 Pulso por metro 0.1~6553.5 100.0 PAS
E0 .08 Establecer valor de conteo 1~ 65535 1000
E0.09 Valor de conteo especificado 1~ 65535 1000 %
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Cédigo Nombre del parémetro Descripcion Valor de | Modi
fébrica | ficab
le
E1.00 Configuracién de velocidad de 0X -100.0% ~ 100.0% 0.0% PAq
0 etapas
E101 Configuracién de velocidad de -100.0% ~ 100.0% 0.0% PAe
1etapa 1X
E102 Configuracién de velocidad de -100.09% ~ 100.0% 0.0 % PAe
2 etapas 2X
E103 Configuracién de velocidad de -100.0% ~ 100.0% 0.0%
3 etapas 3X
E1.04 Configuracién de velocidad de -100.0% ~ 100.0% 0.0% bke
4 etapas 4X
E1.05 Configuracién de velocidad de -100.0% ~ 100.0% 0.0% PAe
S etapas 5X
E1.06 Configuracién de velocidad de -100.0% ~ 100.0% 00% Y
6 etapas 6X
E107 Configuraciéon de velocidad de -100.09% ~ 100.0% 0.0% *
7 etapas 7X
E108 Configuracién de velocidad de -100.09% ~ 100.0 % 0.0% PAe
8 etapas 8X
E1.09 Configuracién de velocidad de -100.0% ~ 100.0% 0.0% PAe
9 etapas X
E110 Configuracién de velocidad de -100.0% ~ 100.0% 0.0% PAe
10 etapas 10X
E1N Configuracién de velocidad de -100.0% ~ 100.0% 0.0%
11 etapas 11X
E112 Configuracién de velocidad de -100.0% ~ 100.0% 0.0% Pie
12 etopas 12X
E113 Configuracién de velocidad de -100.0% ~ 100.0% 0.0% PAe
13 etapas 13X
E114 Configuracién de velocidad de -100.0% ~ 100.0% 00% Y
14 etapas 14X
E115 Ajuste de velocidad de 15 -100.09% ~ 100.0% 0.0% *
etapas 15X
E116 PLC Modo de ejecucién de PLC 0: Parada después de ejecucion Unica; 0 e
simple 1: Mantenga el valor final después de un solo
2: Circulando
E117 Seleccién de memoria del Unidades: memoria de apagado; n PAe
PLC 0: Apagado sin memoria;
1: memoria de apagado;
Diez: detente con la memoriaq;
0: Deténgase sin memoriaq;
1: Memoria de parada
E118 Tiempo de funcionamiento de 0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s (h) IAd
0 etapas ~
E119 Seleccién de tiempo de 0: FO.13 FO.14 0 A
aceleracién / desaceleracion de 1. F708, F7.09
0 etapas 2: F710, F711
3. F712, F713
E1.20 Tiempo de funcionamiento de 1 0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 00s (h) PAq
etapa T1
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E121 Seleccidén de tiempo de Igual que ET79 0 PAe
aceleracién / desaceleracion de
1etapa
E122 Tiempo de funcionamiento de 2 0.0s (h) ~ 65000s (h) 0.0s (h) PAe
etapas T2
E123 Seleccidén de tiempo de Igual que ET79 0 PAe
aceleracién / desaceleracion de
2 etapas
E1.24 3 etapas tiempo de 0.0s (h) ~ 65000s (h) 0.0s (h) PAe
funcionamiento T3
E125 Seleccidén de tiempo de Igual que ET79 0 PAe
aceleracién/ desaceleracion de
3 etapas
E126 Tiempo ejecucién de 4 etapas 0.0s (h) ~ 65000s (h) 0.0s (h) PAe
T4
E1.27 Seleccidén de tiempo de lgual que E1.19 0 PAe
aceleracién / desaceleracion de
4 etapas
E1.28 Tiempo ejecucién de 0.0s (h) ~ 65000s (h) 0.0s (h) PAe
S etapas TS
E1.29 Seleccidén de tiempo de lgual que E119 0 PAe
aceleracién / desaceleracion de
S etapas
E1.30 Tiempo de funcionamiento de 0.0s (h) ~ 65000s (h) 0.0s (h) PAe
6 etapas Té
E1.31 6 selecciones de tiempo de lgual que E119 0 PAe
aceleracién / desaceleracion de
etapa
E132 Tiempo de funcionamiento de 7 0.0s (h) ~ 65000s (h) 0.0s (h) PAe
etapas T7
E133 Seleccidén de tiempo de lgual que E119 0 PAe
aceleracién / desaceleracion de
7 etapas
E134 Tiempo de funcionamiento de 0.0s (h) ~ 65000s (h) 0.0s (h) PAe
8 etapas T8
E1.35 Seleccidén de tiempo de lgual que E119 0 PAe
aceleracién / desaceleracién de
8 etapas
E136 Tiempo de funcionamiento de 9 0.0s (h) ~ 65000s (h) 0.0s (h) PAe
etapas T9
E137 Seleccidén de tiempo de lgual que E119 0 PAe
aceleracién / desaceleracion de
9 etapas
E1.38 funcionamiento de 10 etapas Tiempo de00s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s (h) PAe
T10
E139 Seleccidén de tiempo de lgual que E1.19 0 PAe
aceleracién / desaceleracion de
10 etapas
E1.40 Tiempo ejecucién de 0.0s ( h) ~ 6500.0s (h) 0.0s (h) PAe
M etapas T
E141 Seleccidén de tiempo de lgual que E119 0 PAe
aceleracién / desaceleracion de
11 etapas
E142 Tiempo ejecucién de 12 etapas 0.0s (h) ~ 65000s (h) 0.0s (h) PAe
T12
E143 Seleccidén de tiempo de lgual que E1.19 0 PAe
aceleracién / desaceleracion de
12 etapas
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E144 Tiempo ejecucién de deld 0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s (h) PAe
etapas T13
E1. 45 Seleccién de tiempo de Igual que E119 0
aceleracion / desaceleracién de
13 etapas
E146 Tiempo de funcionamiento de 0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s (h) PAe
14 etapas T4
E1.47 Seleccién de tiempo de Igual que E119 0
aceleracion / desaceleracién de
14 etapas
E148 Tiempo de funcionamiento de 0.0s (h) ~ 65000s (h) 0.0s (h) PAe

15 etapas T15

E149 Seleccidén de tiempo de Igual que E119 0
aceleracion / deceleracién de 15
etapas
E1.50 Unidad de tiempo de ejecucion 0:S(s); 1. H (h) 0 PAe
de PLC simple
E151 Mando de varias etapas 0 0: Cédigo de funcion ET.00 referencia 0
modo de referencia 1: Referencia analdgica AlT;

S: ojuste de control PID;
6: Teclado de ajuste de
frecuencia de ajuste (F0.01), UP / DOWN puede ser modificado
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Cédigo Nombre del pardmetro Descripcién Valor Modif
de icabl
fébrica e
E2.00 Fuente de configuracién 0: Configuracion E£2.01 0 A
PID 1: Referencia analdgica All
5: Referencia de comunicaciones;
6: Referencia de comando de etapas multiples
E2.01 Referencia de teclado 0.0% ~100.0% 50.0% PAq
PID
E2.02 Fuente de retroalimentacién 0: Analégico Al dado; 0 pig
PID 5: Comunicaciones dadas;
E2.03 PID Direccién de accién 0: Positivo; 1: Negativo 0 Pie
E2.04 Rango ajuste de 0~ 65535 1000 big
realimentacién de PID
E2.05 Frecuencia de corte inversion 0.00 ~F0.19 (Frecuencia méxima) 0.00Hz PAq
de PID
E2.06 Limite de desviacién PID 0.0% ~100.0% 2.0% %
E2.07 PID Limitacién diferencial 0.00% ~100.00% 0.10% PAq
E2.08 Tiempo de cambio de 0.00s ~ 650.00s 0.00s bie
referencia PID
E2.09 Tiempo de filtro de 0.00s ~ 60.00s 0.00s PAq
retroalimentacién PID
E2.10 Tiempo de filtro de salida 0.00s ~ 60.00s 000 s pie
PID
E2.1 Valor de deteccidon de pérdida 0.0%: Pérdida de retroalimentacién no juzgadao, 0.0% PAe
de retroalimentacién PID 0.1% ~100.0%
E212 Tiempo de deteccién de 0.0s a 20.0s 0.0s Pig
pérdida de retroalimentacion
PID
E213 Ganancia proporcional KP1 0.0 a 2000 80.0 e
E2.14 Tiempo de integracion Til 0.01s a 10.00s 0.50s e
E2.,15 Tiempo diferencial Td1 0.00s a 10.000s 0.000s Y
E2.16 Ganancia proporcional KP2 ,0-200,0 200 Pig
E2.17 Tiempo Integracién Ti2 0,01 s para 10.00s 200s pie
E2.18 Tiempo diferencial Td2 0,00 a 10.000 0.000s PAg
E2.19 Condiciones de conmutacién 0: Sin conmutacién; 0 PAq
de parédmetros PID 1. Conmutacién a través de terminales
2: Conmutacién automdtica segun la desviacién.
E2.20 Desviacién de 1 conmutacién 00% a E221 20.0% Pig
de pardmetro PID
E2.21 Desviacién de 2 conmutacion E2.20 0 100.0% 80.0% %
de pardmetro PID
E2.22 Propiedades integrales PID Digito de unidades: Separacion integral 00 big
0: No vélido ; T:vélido
Digito de decenas: si se detiene la integracion cuando la salida
alcanza el limite
0: Continuar; 1: Parada
E2.23 Valor inicial PID 0.0% a 100.0% 0.0% %
E2.24 retencién del valor inicial PID 0.00s a 360.00s 0.00s bie
Tiempo
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de
E2.25 Desviaciéon méxima de dos 0.00% a 100.00 % 1.00% PAq
salidas (adelante)
E2.26 Desviacién méxima de dos 0.00% a 100.00% 1.00% PAq
salidas (hacia atrds)
E2.27 Estado de computacion 0: Parada sin computar 1 bie
después de la parada de PID 1: Parar con computaciéon
E2.29 Frecuencia de seleccién 0: no valido; 1 e
disminucién automatica de PID 1: Vélido
E2.30 Frecuencia de parada PID 0.00Hz a frecuencia maxima F0.79 25 bie
E2.31 Tiempo de verificaciéon PID 0s a 3600s 10 PAq
E2.32 Tiempos de verificacién PID 10 o 500 20 e
Grupo b0 Pardmetros del motor
Cddigo Nombre del parémetro Descripcién Valor Modif
de icabl
fabrica e
©0.00 Seleccidn del tipo de motor 0: Motor asincrono general 0 *
1: Motor variador asincrono
00.01 Potencia nominal 0.1kW a 1000.0kW Depende *
de
modelo
b0.022000 Tensién nominal 1 VaV Depende *
de
modelo
00.03 Corriente nominal 0.01A a 655.35A (potencia del variador = 55kW) 0,1 A a 6553,5 A Depende *
(velocidad del variador> 55 kW) de
modelo
00.04 Frecuencia nominal 0.01Hz a FO.79 (Frecuencia méxima) Depende *
de
modelo
b0.05 Velocidad nominal Trom a 36000rpm Depende *
de
modelo
00.06 Resistencia del estator del 0.001Q a 65.535Q (Potencia del variador < = 55kW) 0.0001Q a Parémet *
motor asincrono 6.5535Q (Potencia del convertidor> 55kW) ros del
motor
©0.07 Motor asincrono resistencia 0,001 Q a 65,535 Q (potencia del variador <= 55 kW) 0.0001Q a Parémet *
del rotor 6.5535Q (potencia del variador> S5kW) ros del
motor
00.08 Motor asincrono inductancia 0.01mH a 655.35mH (potencia del variador <= 55kW) 0,001 mH a 65,535 Parémet *
de fuga mH (potencia del variador> 55 kW) ros del
motor
00.09 Motor asincrono Inductancia 0,1 mH a 6553,5 mH (potencia del variador <= 55 kW) 0,01 mH a Parémet *
mutua de 655,35 mH (potencia del variador> 55 kW) ros del
motor
©0.10 Corriente sin carga del motor 0.01A a b0.03 (Potencia del variador <= 55kW) Parémet *
asincrono 0.1A a 60.03 (Potencia del variador> S5kW) ros del
motor
©0.27 Ajuste automdtico de los 0: Sin operacién 0 *

parémetros del motor

1: parémetros del motor asincrono todavia automatico de ajuste 2:
parémetros del motor asincrono integrales de ajuste automatico
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Grupo y0 Gestién de cédigos de funcidén

Cdédigo Nombre del parémetro Descripcién Valor Modi
de ficabl

fabrica e

y0.00 Inicializacién de parédmetro 0: Sin operacién 0 *

1: restaura los valores de los pardmetros predeterminados, sin incluir el
motor pardmetros

2: Borrar historial

3: Restaurar los valores de los pardmetros predeterminados, incluido
el motor pardmetros

4: Copia de seguridad de los pardmetros de usuario actuales

5: Restaurar desde la copia de seguridad de los parémetros de usuario

y0.01 Contrasefia de usuario 0 a 65535 0 Ad
y0.02 Parémetro de funcién Digito de unidades: d seleccién de pantalla de grupo mm *
seleccién de pantalla de 0: No muestra 1: Muestra
grupo Decenas de digitos: seleccién de visualizacion del grupo E (lo mismo
arriba) Cientos de digitos: seleccién de pantalla de grupo b (el mismo
encima)
Miles de digitos: seleccién de visualizacidn del grupo y (el mismo
encima)
Digito de decenas de miles: Seleccién de visualizacién del grupo L (EL
igual arriba)
y0.03 Parémetro de personalidad Digito de unidades: Reservado 00 Al
Seleccién de pantalla de Decenas de digitos: selecciéon de visualizacién de pardmetros de
grupo cambio del usuario 0: Sin visualizacién 1: Visualizacion
y0.04 cédigo de funcién 0: Modificable 0 *
Propiedades de modificacion 1: No modificable
del

Grupo y1 Grupo de parédmetros de consulta de fallos

Cédigo Nombre del parémetro Descripcién Valor Modi
de ficab

fabrica le

y1.00 tipo de la primera falla 0: No hay fallo - o

1: proteccién de la unidad variadora

X 2: Sobrecorriente de aceleracién
y1o Tipo de la segunda falla 3: Sobrecorriente de desaceleracion ) g

4: Sobrecorriente de velocidad constante
y1.02 Tipo de la tercera (Ultima) falla S: Sobretensién de aceleracion - (]
6: Sobretensién de desaceleracion

7: sobretensién de velocidad constante

8: Control de falla de energia

9: Subtension

10: Sobrecarga del variador

11: Sobrecarga del motor

12: Pérdida de fase de entrada

13: Pérdida de fase de salida

14: Sobrecalentamiento del médulo

15: Fallo externo

16: Comunicacién anormal

17: Contactor anormal

18: Deteccidn de corriente anormal

19: Autoaprendizaje motor anormal

20: Codificador / tarjeta PG anormal

21: lectura y escritura de parémetros anormal

22: hardware del variador anormal

23: Motor en corto a tierra

24: Reservado

25: Reservado

26: Llegada del tiempo de ejecucion

27 Fallo personalizado 1

28: Fallo personalizado 2

29; Llegada a la hora de encendido

30: caida de carga

31: Pérdida de retroalimentacién PID durante la ejecucién
40: tiempo de espera de limitacidn de corriente rdpido
41: Interruptor de motor en funcionamiento

42: Desviacion de velocidad demasiado grande

43: Sobrevelocidad del motor

45: Sobrecalentamiento del motor

51 Error de posicidn inicial

COF: falla de comunicacién

y103 Frecuencia de la tercera - - [
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(Ultima) falla

y1.04 Corriente de tercer (Ultimo) - [ ]
fallo

y1.05 Tension de bus del tercer - [ ]
(altimo) fallo

y1.06 Estado del terminal de - ([
entrada del tercer (Ultimo) fallo

y1.07 Estado del terminal de - [ ]
salida deel tercero (Ultimo)
fallo

y1.08 Reservado

y1.09 Tiempo de encendido del - [ ]
tercer (Ultimo) fallo

y1.10 Tiempo de ejecucion del tercer - o
(altimo) fallo

y1.13 Frecuencia del segundo fallo - [ ]

yl.14 Intensidad del segundo fallo - [ ]

y1.15 Tensién de bus del segundo - [ ]
fallo

y1.16 Estado del terminal de entrada - [ ]
del segundo fallo

y1.17 Estado del terminal de salida - ®
del segundo fallo

y119 Tiempo de - o
encendido de la segunda falla

y1.20 Tiempo de gjecucién de la - o
segunda falla

y1.23 Frecuencia de la primera falla - [ ]

yl.24 Corriente de la primera falla - o

y1.25 Tension del bus de la primera - o
falla

y1.26 Estado de los terminales de - [
entrada del primer defecto

y1.27 Salida estado terminal de la - [ ]
primera falla

y1.29 Tiempo de encendido del - o
primer fallo

y1.30 Tiempo de ejecucion del - ®
primer fallo
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PI150 puede proporcionar una proteccién eficaz cuando el rendimiento del equipo se reproduce al méximo.
En caso de fallo anormal, se invocard la funcién de proteccidn, el variador detendrd la salida y se iniciard el contacto de relé

defectuoso del variador, y el cédigo de falla se mostrard en el panel de visualizacidn.

Antes de consultar ol departamento de servicio, el usuario puede realizar una auto-comprobacién, analizar la causa de la falla
y encontrar la solucién de acuerdo con las instrucciones de este capitulo. Si la falla es causada por las razones descritas en el
marco de puntos, consulte a los agentes del variador o pdngase en contacto directamente con nuestra empresa.

N° ID Tipo de falla Causas posibles Soluciones
1 Err0 Proteccion de la 1. Se produce cuando un cortocircuito 1. Eliminar fallas periféricas
unidad del variador en la salida del variador 2. Instale adicionalmente el reactor o el filtro de
2. El cableado del motor y el variador salida
es demasiado largo 3. Verifique que el conducto de aire esté bloqueado
3. Sobrecalentamiento del médulo o noy que el ventilador esté funcionando
4. El cableado interno del variador normalmente o no, y elimine los problemas
estd suelto 4. Enchufe correctamente todos los cables
S. El panel de control principal es 5. Recurrir a soporte técnico
anormal 6. El panel de la unidad es
anormal.
7. ELmddulo variador es anormal
2 Err02 Sobrecorriente 1. ElL tiempo de aceleraciéon es demasiado 1. Aumente el tiempo de aceleracién
durante aceleracién corto refuerzo de par 2. Manual o curva 2. Ajuste el aumento de par manual o la curva
de V/F es no adecuado voltaje V/F
3. El voltaje es bajo 3. Establezca el voltaje en el rango normal
4. El cortocircuito o puesta a tierra de 4. Elimine fallos periféricas
salida del variador ocurre 5. Realice la identificacién de los pardmetros del
5. ELmodo de control es vectorial y no se motor
identificaron los pardmetros de motor 6. Seleccione Seguimiento de velocidad
6. El motor que estd girando se pone en Arranque o reinicie después de detener el motor.
marcha inesperadamente. 7. Cancel la carga repentina
7. Aumento repentino de la carga en el 8. Elegir el variador con mayor nivel de potencia
proceso de aceleracion.
8. La seleccion del tipo de variador es
pequefia
3 Err03 Sobrecorriente 1. El cortocircuito o puesta a tierra de 1. Eliminar fallas periféricas
durante salida del variador pasa del modo de 2. Realizar la identificacién de los pardmetros
deceleracién control del motor
2. ELmodo de control es vectorial y no 3. Aumentar el tiempo de desaceleracién 4.
se identificaron los pardmetros de Establecer el voltaje en el rango normal
motor S. Cancelar la carga repentina
3. El tiempo de deceleracion es 6. Instalar la unidad de frenado y resistencia de
demasiado corto freno
4. El voltaje es bajo
5. Aumente repentinamente la carga en
el proceso de desaceleracién.
6. No instalé la unidad de frenado y
la resistencia de frenado
4 Err04 Sobrecorriente de 1. Se produce un cortocircuito o tierra 1. Eliminar fallas periféricas
velocidad constante de la salida del variador 2. Realizar la identificacion de los pardmetros
conexién a 2. EL modo de control es vectorial y no del motor
se identificaron los parédmetros de 3. Establecer el voltaje en el rango normal
motor 4. Cancelar la carga repentina
3. La tensién es baja S. Elegir el variador con nivel de potencia
4, Aumento repentino la carga grande
S. La seleccién del tipo de variador es
pequefia
S Err0S Aceleracién 1. No instald la unidad de frenado y 1. Instale la unidad de frenado y la resistencia
sobretensién la resistencia de frenado de frenado
2. El voltaje de entrada es alto 2. Establezca el voltaje en el rango normal 3.
3. Hay una fuerza externa para Cancele la fuerza externa o instale la resistencia de
arrastrar el motor para que funcione al frenado.
acelerar. 4. Aumente el tiempo de aceleracién
4. El tiempo de aceleraciéon es
demasiado corto
6 Err06 desaceleraciéon 1. La tensién de entrada es alta 1. Establezca el voltoje en el rango normal 2.
Sobretensién de 2. Hay una fuerza externa para Cancele la fuerza externa o instale la resistencia de
arrastrar el motor para que funcione al frenado.
desacelerar. 3. Aumente el tiempo de desaceleracion
3. El tiempo de desaceleracién es 4. Instale la unidad de frenado y la resistencia
demasiado corto de freno
4. No instalé la unidad de frenado y la
resistencia de frenado
7 Err07 Sobretensién de 1. Hay fuerza externa para arrastrar el 1. Cancele la fuerza externa o instale resistencia de
velocidad constante motor para que funcione cuando esta frenado.
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funcionando 2. Establezca el voltaje en el rango normal
2. La tensién de entrada es alta
8 Err08 Fallo de energia de El rango de voltaje de entrada no Ajuste el voltaje al rango de los requisitos de la
control estd dentro de la especificacion especificacion
9 Err09 Fallo de bajo 1. Corte de energia momentaneo 1. Restablecer a los pardmetros de fébrica
voltaje 2. El voltaje de entrada del variador no 2. Ajustar el voltaje al rango normal
estd dentro de la especificacion 3. Buscar soporte técnico
3. El voltaje del bus no es normal
4. El puente rectificador y la
resistencia del bufer son anormales
5. El panel del variador es anormal.
6. El panel de control es anormal
10 Err10 Sobrecarga del 1. La seleccion del tipo de variador es 1. Elegir el variador con mayor nivel de potencia
variador pequefia 2. Reduzca la carga y comprobar el motor y sus
2. Sila carga es demasiado grande o se condiciones mecdnicas
produzco bloqueo del motor
n Errnl Sobrecarga del 1. La tensién de red es demasiado baja 1. Compruebe la tensién de la red eléctrica
motor 2.Siel porémetr_o de proteccién del motor 2. Configure correctamente este parémetro
(F8 .03) es apropiado o no 3. Reduzca la carga y verifique el motor y sus
3. Si la carga es demasiado grande o se condiciones mecénicas
produce un bloqueo del motor
13 Err13 Pérdida de fase de 1. Los cables conductores del variador al 1. Elimine fallos periféricos
salida motor no son normales 2. Compruebe trifdsico del bobinado del motor
2. La salida trifésica del variador esta es normal o no y eliminar fallos
desequilibrada cuando el motor esta 3. Buscar soporte técnico
funcionando
3. El panel de la unidad estd dafiado
4. El médulo estd dafiado
14 Err14 Sobrecalentamiento 1. El conducto de aire del ventilador estd 1. Limpie el conducto de aire
del médulo IGBT bloqueado 2. Reemplace el ventilador
2. El ventilador estd dafado 3. Disminuya la temperatura ambiente
3. La temperatura ambiente es 4. Reemplace el termistor
demasiado alta 5. Reemplace el médulo variador
4. El termistor del médulo estd dafiado
5. El médulo variador estd dafiado
15 Err1S externa entrada sefial de fallo externo a través de puesta a cero del
fallo del aparato la multi-funcién DI terminal de
16 Err1é Falla de 1. Defecto en el cable de comunicacién 1. Verificar el cable de comunicacién
comunicacién 2. Los pardmetros de configuracién de 2. Establecer correctamente el tipo de tarjeta de
la placa de extensién F207 son expansién de comunicaciones
incorrectos
3. Los parédmetros de comunicacién 3. Establecer correctomente los parémetros de
del grupo F? son incorrectos comunicacién
4. El equipo host no estd funcionando 4. Compruebe el cableado de la computadora o
adecuadamente host
17 Err17 Fallo del contactor 1. Pérdida de fase de entrada 1. Compruebe y elimine los problemas existentes
2. La placa del variador y el contacto no en la linea periférica
son normales 2. Reemplace el variador, la placa de alimentacién
o el contactor
18 Err.18 Fallo de detecciéon 1. Verifique el dispositivo Hall 1. Reemplace el panel de la unidad
de corriente 2. El panel de la unidad es anormal. 2. Reemplace el dispositivo hall
19 Err19 Fallo en auto ojuste 1. Los parémetros del motor no se estdn 1. Establezca correctamente el conjunto de
de pardmetros de de acuerdo con la placa de pardmetros de motor de acuerdo con la placa
motor identificacién del motor de identificacion.
2. El proceso de establecimiento 2. Compruebe el cable del variador al motor
automatico de parédmetros tomé
demasiado tiempo
21 Err21 Falla de lecturay El chip EEPROM esté dafiado Contacte al servicio técnico para el reemplazo de la
escritura de placa principal
Memoria
22 Err22 Fallo de hardware 1. Sobretension 1. Elimine la sobretensién
del variador 2. Sobrecorriente 2. Elimine la sobrecorriente
23 Err23 Falla cortocircuito a Motor en corto a tierra Sustituir el cable o el motor
tierra
26 Err2é Falla Falla de tiempo de funcionamiento Borrar historial mediante el uso de pardmetros de
funcionamiento acumulado la funcién de inicializacion
acumulado
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27 Err.27 Falla personalizada 1 Sefial de falla personalizada 1 detectada a Reiniciar el funcionamiento
través de la entrada multifuncién DI
28 Err.28 | Falla personalizada 2 Sefal de falla personalizada 2 detectada Reiniciar el funcionamiento
a través de la entrada multifuncién DI
29 Err29 Fallo de tiempo de El tiempo de encendido total alcanzé el Borre la informacién del historial mediante el uso
encendido total valor establecido de los pardmetros de la funcién de inicializaciéon
31 Err31 Pérdida de La retroalimentacién de PID es menor que Verifique la sefial de retroalimentacién de PID o
retroalimentacion el valor establecido de E2.77 ajuste £2.77a un valor apropiado
de PID cuando se
ejecuta la falla
40 Err40 Fallo de limitacién 1. Si la carga es demasiado grande o si 1. Reduzca la carga y verifique el motor y sus
de corriente répida se atasca el motor condiciones mecdnicas.
2. La seleccion del tipo de variador es 2. Elija el variador con un nivel de potencia mas
pequefa alto
42 Err42 Fallo de desviacién 1. La configuracién de los pardmetros de 1. Configure razonablemente los pardmetros de
de velocidad Desviacién de velocidad demasiado deteccion
demasiado grande grande F8.15, F8.16 no es razonable. 2. Configure correctamente los parédmetros del
2. La configuracién de los pardmetros codificador
del codificador es incorrecta; 3. Realice la identificacién de los pardmetros del
3. El parémetro no fue identificado motor
S1 Err.51 Error de posicion La desviacién entre los parémetros del Reconfirme los pardmetros correctos del motor,
inicial motor y los pardmetros reales es verifique si la corriente nominal estd configurada
demasiado grande en un valor demasiado pequefio.
- COF Fallo de 1. Interfaz de la placa de control de la 1. Deteccidén de la interfaz del teclado, la interfaz
comunicacion interfaz del teclado de la placa de control es anormal.
2. Conector de cristal o teclado 2. Detecta el teclado, las juntas de cristal son
3. Dafios en el hardware de la placa de anormales.
control o del teclado 3. Reemplace el tablero de control o el teclado
4. La linea del teclado es demasiado 4. Consulte con la fébrica
larga, lo que provoca la interferencia
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Contacto

Ante cualquier duda puede comunicarse con nosotros a través de estos medios:

ventas@waisens.com

154 (1) 4888-9577

O ingresando a nuestra pagina web:

WwWww.waisens.com
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